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Laboratorium nr 5

Prototypowanie uktadow sterowania systemow mechatronicznych
metodq Model-in-the-Loop w Srodowisku PLECS.

1. Wprowadzenie

Celem zaje¢ jest zapoznanie sie w praktyce z metoda Model-in-the-Loop na
przyktadzie projektowania ukiadéw sterowania predkoscia silnika indukcyjnego
zasilanego z przeksztattnika energoelektronicznego. W tym celu zastosowane zostanie
dedykowane oprogramowanie PLECS.

2. Parametry badanego silnika indukcyjnego

Lokalizacja bloku silnika: Electrical -> Machines -> Induction Machine (Squirrel Cage).
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Induction Machine (Sguirrel-Cage) (mask)

Three phase squirrel-cage induction machine. The input signal Tm represents the
mechanical torque, in Mm. The vectorized output signal of width 3 contains

- the rotational speed wm, in rad/s

- the mechanical rotor position th, in rad

- the electrical torgue Te, in Mm.

All parameters and electrical guantities are referred to the stator side.

Parameters Assertions

Stator resistance Rs: Friction coefficent F:
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3. Zadania do wykonania:

Modelowanie i symulacje uktadu napedowego z tréjfazowym silnikiem indukcyjnym
klatkowym w strukturze sterowania czestotliwo$ciowego:



a. Modelowanie tréjfazowego tranzystorowego przeksztattnika napiecia
DC/AC (falownik napiecia).

b. Modelowanie i symulacje otwartego uktadu sterowania skalarnego
predkoscig silnika indukcyjnego z wymuszeniem amplitudy napiecia
stojana (metoda U/f = const).

c. Modelowanie i symulacje uktadu sterowania z histerezowymi regulatorami
pradow fazowych silnika indukcyjnego (sterowanie falownikiem napiecia
metodg formowania pradu).

Dziatanie uktadéw przeanalizowa¢ dla réznych scenariuszy testowych (wartosci
referencyjnych predkosci, pradu, momentu obcigzenia).
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