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Piotr J. SERKIES

ZAGADNIENIA PROJEKTOWANIA LINIOWEGO FILTRU
KALMANA DLA ZAAWANSOWANEJ STRUKTURY
STEROWANIA UKLADU DWUMASOWEGO

W artykule przedstawiono zagadnienia g@ine z projektowaniem liniowego rozszerzonego fil-
tru Kalmana estymagego zmienne stanu i wielk@ uktadu napdowego z pajczeniem spyzystym.
We wstpie oméwiono zagadnienia estymacji zmiennych stamowoczesnych nagach elektrycz-
nych. W kolejnych rozdziatach przedstawiono modedpatrywanego naplu oraz analizowanego
Filtru Kalmana. Nagpnie zaprezentowano metpdoboru wspétczynnikéw macierzy kowariancji Q
i R. W ramach badasprawdzono odporidé uktadu na niedoktaddé oszacowania parametréw. Ba-
dania symulacyjne zostaty potwierdzone badaniaspekymentalnymi.

DESIGN OF THE KALMAN FILTER FOR THE ADVANCED CONTRO
STRUCTURE OF THE TWO-MASS SYSTEM

In the paper the issues related to the designteheded linear Kalman filter for the state variagte
timation are presented. The original two-mass systte vector is extended by the load torque and
its the first as well as the second derivativesthim introduction the modern estimation method are
described briefly. Next the considered model @f dhnive is presented. Then the applied procedure
based on the global optimization technique is priegk The robustness of the designed Kalman filter
to the variation of the value of the matrix Q ismined. The simulation study are confirmed by the
experimental tests.
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