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POROWNANIE WEA SCIWO SCI DYNAMICZNYCH STRUKTUR
REGULACJI POLO ZENIA W NAPEDZIE DWUMASOWYM Z
KLASYCZNYM REGULATOREM KASKADOWYM ORAZ
REGULATOREM FDC

W artykule przedstawiono poréwnanie wdavosci dynamicznych klasycznej struktury kaskado-
wej z regulatorem PI oraz regulatora FDC w pozycyeeriu nagdu elektrycznego z patzeniem
sprzystym. We wsipie przedstawiono przegl metod pozycjonowania ngdw z pokczeniem
sprzystym. W kolejnych rozdziatach przedstawiono moufgitematyczny rozpatrywanego krep
oraz opisano proponowane struktury sterowania. Mach badéa symulacyjnych sprawdzono wptyw
nastaw regulatoréw na ich dynamilBadania symulacyjne poparte zostaty wynikami elgpental-
nymi.

COMPARISON DYNAMIC PROPERTIES OF POSITION CONTROL
STRUCTURES IN TWO-MASS DRIVE WITH THE CLASSIC CAS@¥E CONTROLLER
AND FDC CONTROLLER

This paper presents a comparison of dynamic priegensf the classical cascade structure with the Pl
controller and the FDC controller in the problem pdsitioning two-mass drive. In the introduction
provides an overview of methods for positioning #mass drives. The next chapters, presents a
mathematical model of considered drive and desdrib@ntrol structures. The simulation study
verified influence of the controllers tuning onwdridynamics. Simulation studies were supported by
experimental results.
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