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Sinik indukcyjny wiel ofazowy,
model owanie, sterowanie wektorowe, badania symulacyjne

Krzysztof PIBNKOWSKI"

ANALIZA | STEROWANIE WIELOFAZOWEGO SILNIKA
INDUKCYJNEGO KLATKOWEGO

W pracy omoéwiono zagadnienia modelowania sterowarnéofazowego silnika indukcyjnego
klatkowego. Przedstawiono transformeagmiennych fazowych silnika do uktadu wspélimych
transformowanych i podano réwnania silnika wielofaego dla tych wspéterinych. Przedstawiono
interpretacje obwodowe réwhamodelu matematycznego wielofazowego silnika ingjriego dla
wspotrzdnych transformowanych. Oméwiono wybrane metodyostania wektorowego wielofazo-
wego silnika indukcyjnego klatkowego. Przedstawiaobematy uktadéw sterowania z zastosowa-
niem metod sterowania polowo-zorientowanego: IF@EOC. Przedstawiono przebiegi elektroma-
gnetyczne otrzymane w wyniku badsymulacyjnych wybranych uktadéw sterowania webiergo
wielofazowego silnika indukcyjnego klatkowego.

ANALYSIS AND CONTROL OF MULTI-PHASE SQUIRREL-CAGENDUCTION
MOTOR

The problems of modeling of multi-phase squirreke@nduction motor are discussed. The transfor-
mation of motor phase variables into new coordirsgem is presented. The equations of multi-phase
induction motor for transformed coordinates areegiand discussed. The circuit representation obtra
formed equations are presented. The methods af fietd-oriented vector control of multi-phase uad
tion motor are presented. The schemes of contsiksys for IFOC and DFOC control are given. The
results of digital simulations of field-orientedcter control of multi-phase squirrel-cage industimotor
are presented and discussed.
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