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ZASTOSOWANIE MODELI ADALINE W STRUKTURZE
STEROWANIA PREDKOSCIA SILNIKA INDUKCYJNEGO

W niniejszym artykule przedstawiono strukfusterowania pydkoscia silnika indukcyjne-
go, w ktérej wykorzystano regulatory oparte o meddDALINE. Opisane regulatory neuronowe za-
stosowano w torze regulacjigotkosci, strumienia oraz pdow w strukturze bezgcedniego sterowa-
nia polowo zorientowanego przy wymuszeniu Rejpwym. Zaimplementowane regulatory, oparte o
teori sieci neuronowych, stanoyvilktady adaptacyjne, ktére udgidwviaja precyzyjne sterowanie, za-
pewniajce dua dynamik; odpowiedzi uktadu naplowego. Istota zalet, proponowanych regulato-
row jest uproszczona struktura oraz zredukowarsbdigparametrow wyznaczanych w etapie projek-
towania. W publikacji przedstawione zostaty badayimulacyjne prezentage dziatanie opisywanej
struktury sterowania uktadu nggowego z silnikiem indukcyjnym.

IMPLEMENTATION OF ADALINE MODELS IN SPEED CONTROL STRUCTURE OF
INDUCTION MOTOR

In this paper speed control structure WKBALINE models for drive with induction motor is pre-
sented. Described neural controllers are appliedpgeed, flux, and currents of direct filed oriehten-
trol supplied by voltage inverter. Implemented col¢rs, based on neural networks theory, are adapt
elements provide to precise control with fast reseoof the system for reference signal. Importdaaa-
tage of proposed controllers is simplified struetand reduced the number of parameters designated i
the design stage. The paper presents resultstefgieswing correct work of the described speedrobnt
structure of induction motor.
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