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Laboratorium 

Sterowanie napędami elektrycznymi – zagadnienia wybrane 
 

 

 

Ćwiczenie 

Modelowanie struktur sterowania adaptacyjnego dla napędu z silnikiem prądu stałego oraz 

indukcyjnym. 
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1. Cel ćwiczenia 
 
Celem ćwiczenia jest:  
- zapoznanie się ze strukturą adaptacyjnych regulatorów wykorzystujących sieci 
neuronowe, w których parametry są aktualizowane w trakcie pracy napędu, 
- zapoznanie się z budową regulatorów opartych o modele neuronowo-rozmyte,  
- analiza możliwości zastosowania powyższych regulatorów w obwodzie regulacji 
prędkości: 

> układów napędowych z silnikami prądu stałego, 
> układów napędowych z silnikami indukcyjnymi, 

- porównanie regulatorów prędkości: adaptacyjnych oraz klasycznych PI. 
 

2. Zakres ćwiczenia 
 
- Sprawdzenie stanu wiedzy studentów. 
- Modelowanie sieci neuronowych z algorytmem treningu obliczanym on-line. 
- Wykonanie, w programie Matlab\Simulink, regulatorów neuronowo-rozmytych. 
- Testy zaprojektowanych regulatorów zastosowanych w strukturach: 
 >kaskadowej regulacji prędkości silnika prądu stałego, 
 >zewnętrznej pętli sterowania prędkością dla bezpośredniej regulacji momentu 
(direct torque control – switching table).  
- Testy zaprojektowanych struktur sterowania w obecności zmian parametrów obiektu. 
- Badania wpływu parametrów regulatorów na pracę układu regulacji. 
- Porównanie rezultatów otrzymywanych dla obu analizowanych regulatorów 
prędkości z regulatorami PI. 
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