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Laboratorium

Sterowanie nagdami elektrycznymi — zagadnienia wybrane

Cwiczenie

Modelowanie struktur sterowania adaptacyjnego dla napedu z silnikiem pradu statego oraz
indukcyjnym.
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. Cel¢wiczenia

Celemc¢wiczenia jest:
- zapoznanie 8i ze struktug adaptacyjnych regulatorow wykorzysfeych sieci
neuronowe, w ktorych parametry aktualizowane w trakcie pracy regju,
- zapoznanie giz budovg regulatorow opartych o modele neuronowo-rozmyte,
- analiza maliwosci zastosowania powgzych regulatorow w obwodzie regulaciji
predkosci:
> uktaddw napdowych z silnikami pdu statego,
> uktadow napdowych z silnikami indukcyjnymi,
- porébwnanie regulatorow gutkosci: adaptacyjnych oraz klasycznych PI.

. Zakrestéwiczenia

- Sprawdzenie stanu wiedzy studentéw.
- Modelowanie sieci neuronowych z algorytmem trgaiobliczanynon-line
- Wykonanie, w programiblatlab\Simulink regulatorow neuronowo-rozmytych.
- Testy zaprojektowanych regulatorow zastosowanysitrukturach:

>kaskadowej regulacji pdkosci silnika pgdu statego,

>zewretrznej @tli sterowania pgdkoscia dla bezpéredniej regulacji momentu
(direct torque control — switching tal)le
- Testy zaprojektowanych struktur sterowania w olbét zmian parametrow obiektu.
- Badania wptywu parametrow regulatorow na praldadu regulaciji.
- Poréwnanie rezultatbw otrzymywanych dla obu aoalianych regulatoréw
predkosci z regulatorami PI.
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