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KOMPENSACJA USZKODZE Ń 
WYBRANYCH CZUJNIKÓW POMIAROWYCH 

W UKŁADACH NAP ĘDOWYCH Z SILNIKIEM INDUKCYJNYM 
POPRZEZ REDUNDANCJĘ SPRZĘTOWĄ 

W artykule opisano zagadnienie identyfikacji uszkodzeń czujników prądu stojana oraz pręd-
kości kątowej w układach wektorowego sterowania polowo zorientowanego (DRFOC) silnikiem 
indukcyjnym. Przedstawiono wpływ uszkodzeń tych czujników na pracę napędu oraz zapropo-
nowano algorytm ich detekcji. Opracowano strukturę napędu odpornego na uszkodzenia tych 
elementów opartego na redundancji sprzętowej. Badania symulacyjne wykonano w środowisku 
Matlab/SimPowerSystem. 

 
 

COMPENSATION ALGORITHM BASED ON HARDWARE REDUNDANCY 
OF CHOSEN MEASUREMENT SENSORS FAULTS 
IN DRIVE SYSTEMS WITH INDUCTION MOTOR 

In the paper the issue of identifying stator current and angular velocity sensor fault is described. The 
Direct Field Oriented Control (DRFOC) was applied and tested during faulted conditions. An influence of 
the chosen sensors faults to the performance of drive system is presented. The compensation algorithm 
was proposed and tested. A fault tolerant drive based on hardware redundancy was developed and pre-
sented. Simulation results are performed in MATLAB/SimPowerSystem. 
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