% Politechnika Wroctawska

Instytut Maszyn, Napedé6w i Pomiaréw Elektrycznych

Laboratorium

Podstawy techniki mikroprocesorowe 2

Cwiczenie 9

Sterowanie silnikiem pradu statego z wykorzystaniem
przetwornika A/C i sygnatu PWM

Opracowat:
dr inz. Marcin Kamfski

Wroctaw 2013



. Cd éwiczenia

W wielu rzeczywistych rozwraniach silniki pgdu statego pracaj w ukiadach
nagdowych o regulowane] pdkosci. Aby zapewnt taky prag, korzystne jest
zastosowanie mikrokontrolerATmega32A, umazliwia on prosg realizacg ptynnej
regulacji parametréw sygnatu steyuggo, ponadto nitiwe jest sterowanie sygnatem
z zewnytrz (np. poprzez potencjometr). W celu wykonanigotéypu zadania nmma
wykorzyst& licznik T1 oraz przetwornik AC. Licznik T1 sty do generowania
przebiegu PWM, natomiast przetwornik odczytuje wénit zadane (wpisywane po
przeliczeniach do rejestrow konfiguracyjnych lidaniT1, na tej podstawie zmieniane
jest wypetnienie sygnatu PWM).

Przebieg éwiczenia

- Sprawdzenie stanu wiedzy studentéw.

- Zapoznanie giz wyposaeniem stanowiska.

- Przygotowanie modutu do pracy z zestawem urucloiowym mikrokontrolera
ATmega32A.

- Wykonanie pajczen stanowiska.

- Pisanie programu wezyku C umaliwiajacego ptynm regulacg predkosci silnika
pradu statego za pome@otencjometru (obstuga przetwornika AC oraz liganT1).

- Uruchamianie oraz testowanie programu.
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