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. Cd éwiczenia

W wielu przypadkach istnieje potrzeba skokowej zmigpredkosci silnika w
okreslonej, zaprogramowanej sekwencji. Nalevdwczas napisaprogram, ktory
automatycznie ¢dzie zmieniat szerokd generowanego impulsu, a tym samym
wptywat na zmiag predkosci sterowanego silnika. Wasdo stuzace do zmiany
szerokdci generowanego impulsu korzystnie jest wmiew tablicy. Program czyta
wowczas odpowiednie wado z tablicy, zgodnie z zaonym algorytmem i
modyfikuje zawarté¢ rejestru komparatorowego licznika T1 zmiegtalym samym
szerokd¢ generowanego impulsu. \@viczeniu naley napis& program realizucy
powyzsze zadanie.

Przebieg éwiczenia

- Sprawdzenie stanu wiedzy studentéw.

- Zapoznanie giz wyposaeniem stanowiska

- Przygotowanie modutu sterownika do pracy z mikttkolerem AVR (licznikiem
T1)

- Wykonanie niezbdnych pojczer ukladow na stanowisku laboratoryjnym.

- Pisanie programu do sekwencyjnej regulacgidgosci obrotowej silnika (w¢zyku
C).

- Uruchomienie i testowanie programu.
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