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1. Cel ćwiczenia 
 
 
Mikrokontroler ATmega32A obsługuje szeroką grupę przerwań, wywoływanych 
najczęściej poprzez urządzenia peryferialne lub sygnał zewnętrzny. Określona 
procedura jest wykonywana po wcześniejszym zatrzymaniu obliczeń programu 
głównego, po jej zakończeniu następuje powrót do miejsca w programie gdzie zostało 
napotkane zgłoszenie przerwania. Tego typu system umożliwia asynchroniczną 
obsługę poszczególnych części programu.  
Watchdog jest układem licznikowym, który generuje cyklicznie sygnał resetujący 
mikrokontroler. W programie należy zapewnić zerowanie licznika przed osiągnięciem 
wartości maksymalnej. Zatem jest to układ nadzorujący poprawną realizację 
programu, umożliwiający zapobieganie utknięcia w trakcie realizacji fragmentu kodu. 
 
Celem ćwiczenia jest zapoznanie się z programowaniem rejestrów konfiguracyjnych 
związanych z przerwaniami oraz układem watchdog oraz zastosowanie w 
realizowanych na zajęciach algorytmach.  
 
 

2. Przebieg ćwiczenia 
 
 
- Sprawdzenie stanu wiedzy studentów. 
- Zapoznanie się z konfiguracją licznika watchdog. 
- Testy programów wykorzystujących licznik watchdog. 
- Tworzenie kodów dzielonych na podprogramy, których wykonanie jest wyzwalane z 
różnych źródeł (licznik, zewnętrzne). 
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