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1. Cel ćwiczenia 
 
 
Celem ćwiczenia jest sterowanie położeniem serwonapędu, kąt położenia powinien 
być przedstawiony na wyświetlaczu segmentowym. 
 
 

2. Przebieg ćwiczenia 
 
 
- Sprawdzenie stanu wiedzy studentów. 
- Zapoznanie się z wyposażeniem stanowiska. 
- Przygotowanie modułu do pracy z zestawem uruchomieniowym mikrokontrolera 
ATmega32A. 
- Wykonanie połączeń stanowiska. 
- Pisanie programu umożliwiającego sterowanie położeniem serwonapędu, poprzez 
modyfikację szerokości impulsów sygnału sterującego. 
- Sterowanie położeniem zgodnie ze skokową wartością zadawaną na porcie 
wejściowym. 
- Płynne sterowanie położeniem serwonapędu. 
- Wyświetlanie kąta położenia na wyświetlaczu segmentowym. 
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