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. Cd éwiczenia

Celem ¢wiczenia jest sterowanie paieniem serwonajlu, kat potazenia powinien
by¢ przedstawiony na wyietlaczu segmentowym.

Przebieg éwiczenia

- Sprawdzenie stanu wiedzy studentéw.

- Zapoznanie giz wyposaeniem stanowiska.

- Przygotowanie modutu do pracy z zestawem urucloiowym mikrokontrolera
ATmega32A.

- Wykonanie pajczen stanowiska.

- Pisanie programu uniliwiajgcego sterowanie pateniem serwonaju, poprzez
modyfikacg szerokdéci impulséw sygnatu steragego.

- Sterowanie poteeniem zgodnie ze skokawwartcicia zadawan na porcie
wejsciowym.

- Plynne sterowanie pateniem serwonagulu.

- Wyswietlanie lgta potazenia na wywietlaczu segmentowym.
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