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. Cd éwiczenia

Sterowanie silnikiem krokowym sprowadzae¢ sido zahczenia odpowiednie]
kombinacji impulséw do uzwofesterugcych. W zwazku z tym celenéwiczenia jest
zrealizowanie programu uraldwiajagcego sterowanie pracsilnika za pomog
mikrokontroleraATmega32A.

Przebieg éwiczenia

- Sprawdzenie stanu wiedzy studentéw.
- Zapoznanie giz wyposaeniem stanowiska.
- Przygotowanie modutu do pracy z zestawem uruchoiowym mikrokontrolera
ATmega32A.
- Wykonanie pajczen stanowiska.
- Pisanie programu unaliwiajgcego sterowanie bitami portu zgodnie z dlorg
sekwencj, zapewnigca:

> obroty silnika,

> sterowanie kierunkiem obrotéw w zabesci od sygnatdw zewgtrznych
(microswitch)

>ptynmg regulacg predkasci obrotow silnika (przy wykorzystaniu przetwornika
AC).
- Prezentacja na wwietlaczu segmentowym umownej wastopredkosci zaleznej od
op&nien pomkdzy przegczeniami nagic na uzwojeniach stergych.
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