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Laboratorium Napedu robotow
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Budowa, zasada dziatania robota RV-3SB firmy
MITSUBISHI



1. Cel ¢wiczenia.
Celem ¢wiczenia jest zapoznanie si¢ z budowa i zasadg dziatania robota ramieniowego RV-

3SB firmy MITSUBISHI oraz opracowanie za pomocg panelu sterujacego RT46b programu
sterowania robotem dla przyktadowego procesu montazu prostego zasilacza dostgpnego na

stanowisku laboratoryjnym.

2. Przebieg ¢wiczenia
1. Zapoznanie si¢ z budowg robota RV-3SB, uktadami napgdowymi i sterowania

2. Zapoznanie si¢ z obstuga panelu sterujacego RT46b
3. Opracowanie 1 uruchomienie za pomocg panelu sterujgcego RT46b programu do

sterowania procesem montazu prostego zasilacza
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3. Sporzadzenie sprawozdania z wykonanego ¢wiczenia.




