
 

 

 

 

Robot typu RH-6FH 

 

 

 

 

  



1. Charakterystyka robota 

 

Na podstawie tabliczki znamionowej (rys. 1.1) i dokumentacji technicznej robota można 

określić cechy i przeznaczenie robota (rys. 1.2. i 1.3). 

 

 
Rys. 1.1. Tabliczka znamionowa robota RH-6FH 

 
Rys. 1.2. Identyfikacja robota na podstawie typu (zależnie od sposobu montażu) [1] 



 
Rys. 1.3. Identyfikacja robota na podstawie typu (zależnie od sposobu montażu) [1] 

 
Rys. 1.4. Kombinacje ramion robota i sterownika [1] 



2. Konfiguracja robota 

 
Rys. 2.1. Konfiguracja sprzętowa robota [1] 

 

 

 

 

 



 
Rys. 2.2. Układ sterowania robota [1]  



 
Rys. 2.3. Standardowa specyfikacja ramion robota z serii RH-6FH [1] 



 
Rys. 2.4. Nazewnictwo poszczególnych części robota [1] 



 
Rys. 2.5. Wymiary robota z serii RH-6FH55xx [1] 



 
Rys. 2.6. Zakres roboczy robota z serii RH-6FH55xx [1] 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

[1]  Mitsubishi Industrial Robot RH-6FH-Q/12FH-Q/20FH-Q Series RH-3FHR-Q Series 

Standard Specifications Manual, melfa BFP-A8882-AM 


