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ANALIZA PORÓWNAWCZA 
WYBRANYCH NEUROREGULATORÓW DLA NAP ĘDU 

Z POŁĄCZENIEM SPRĘŻYSTYM 
– OPIS ZASTOSOWANYCH MODELI 

W artykule przedstawiono zagadnienia adaptacyjnego sterowania napędem elektrycznym z połą-
czeniem sprężystym przy wykorzystaniu modeli neuronowych trenowanych on-line. Jako regulatory 
neuronowe proponowane są sieci perceptronowe MLP z jedną warstwą ukrytą oraz sieci z radialnymi 
funkcjami bazowymi RBF, uczone metodą wstecznej propagacji błędu na podstawie algorytmów gra-
dientowych. Opisano struktury regulatorów neuronowych oraz pokazano zależności analityczne wyko-
rzystywane do adaptacji wag i centrów odpowiednich struktur neuroregulatorów. 

 
 

COMPARATIVE ANALYZIS OF CHOSEN NEUROCONTROLLERS 
FOR THE DRIVE SYSTEM WITH ELASTIC JOINT – DESCRIPTION OF TESTED MODELS 

In the paper the adaptive control problems of the drive system with elastic joint using neural 
models trained on-line have been presented. Perceptron-type MLP neural networks and networks with 
radial basis functions RBF have been proposed, which were trained with Back-Propagation Algorithm 
based on gradient algorithms. The structures of neurocontrollers and analytical expressions for 
weights and centers adaptation of the suitable neurocontrollers’ structures have been presented. 
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